ECLyserg*®

AT-ECLyser

Leistungsstarkes Analysepro-
gramm zur  Uberwachung,
Fehlererkennung und Doku-
mentation

Der ECLyser ist ein Analysepro-
gramm das speziell fur die Analyse
von EtherCAT Feldbussystemen
entwickelt wurde, die mit dem
acontis EtherCAT Master Stack
betrieben werden. Vor allem in der
Automatisierung gilt es fiir einen
unterbrechungsfreien  Ablauf zu
sorgen. Doch genau dort sind die
Bedingungen besonders hart.
Mégliche Ursachen von Stdérungen
sind:

e Schlechte oder ungeeignete
Kabel und Steckverbindungen

¢ Vibrationen und Erschitterun-
gen die zu Aussetzern in der
Ubertragung fithren

e Alterung und Verschlei? durch
hohe Temperaturen, Oxidation,
mechanische Beschadigungen

e Elektromagnetische Storfelder
» Elektrostatische Entladungen

Um die Verflugbarkeit zu garantieren
muss auch ein Feldbussystem
gepflegt und gewartet werden. Mit
Hilfe des ECLysers lasst sich der
.Gesundheitszustand” des Feldbus-
systems feststellen, es lassen sich
Warnsignale erkennen und Gegen-
mafllnahmen  kénnen  frihzeitig
ergriffen werden. Die Vermeidung
eines Anlagenstillstands ist hierbei
oberste Pramisse. Mit dem ECLyser
werden viele wichtige Aspekte der
Diagnose abgedeckt.

e Unterstutzung bei der Inbetrieb-
nahme und Wartung Systems

* Fehlersuche
* Dokumentation
+  Uberwachung
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Typischer Anwedungsfall

Auch bei EtherCAT kann es vorkommen, dass Datenrahmen verloren gehen
oder fehlerhaft sind. Besonders in der Phase der Inbetriebnahme treten
haufig Fehler auf. Aber auch in Anlagen die lange in Betrieb sind nimmt
durch Alterung und VerschleiR® die Wahrscheinlichkeit fiir Ubertragungsfehler
zu. Die Fehlersuche gestaltet sich besonders schwer, wenn das EtherCAT
Segment aus mehreren Hundert Teilnehmern besteht oder ein Fehler nur
sporadisch auftritt. Um die Fehlerursache zu beheben ist es zunachst wich-
tig, herauszufinden wo im EtherCAT Segment Fehler aufgetreten sind. Der
ECLyser hebt Ubertragungsfehler in der dargestellten Topologie farblich
hervor, wodurch ein umfassender Uberblick schnell méglich ist. Die entspre-
chende Hardware kann dann gezielt untersucht und ggf. ausgetauscht
werden. Besonderes Augenmerk gilt vor allem den Steckern, Kabelverbin-
dungen und der EMV-Belastung in der Umgebung.
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ECLyserg*®

Highlights

Vollstandige grafische Visualisierung der Topologie mit komfortablen Funktionen

Auswertung der Fehlerzéhler der EtherCAT Slaves und des Masters sowie visuelle Darstellung der Ver-
bindungsqualitat in der Topologieansicht.

Es lassen sich Schwellwerte fur die Bewertung der Verbindungsqualitéat (gute, eingeschrénkte oder schlechte
Verbindungsqualitéat) konfigurieren, die in der Visualisierung bertcksichtigt werden. Die Qualitat der Verbindung
wird dann entsprechend durch eine griine, orange oder rote Kabelverbindung optisch dargestellt.

Durch einen einfachen Klick auf den jeweiligen Knoten in der grafischen Darstellung lassen sich umfangreiche
Informationen der Knoten anzeigen. Unter anderem sind dies:

Alle verfliigbaren Fehlerzahler (z.B. fehlerhaft empfangene Datenrahmen)

Allgemeine Informationen wie Name, Adresse im EtherCAT Bus, Product-Code, Revision etc. eines EtherCAT
Slaves

Weitere Informationen Uber einzelne Slaves wie Distributed Clocks und den ,Slave-State”
Informationen tber den Master wie ,Master-State“, gesendete Frames und verlorene Frames

Fur Dokumentationszwecke lasst sich die aktuelle angezeigte Topologie als XML-Datei abspeichern. Hierbei wird
der Zustand jedes einzelnen EtherCAT Slave mit allen Parametern gespeichert.

Stérungen und Statusdnderungen im EtherCAT Bus werden in einem Log-Bereich angezeigt
Uber eine Remoteschnittstelle ist eine TCP-Verbindung zu einem entfernten EtherCAT Master moglich
Im Lieferumfang enthalten ist ein Master der Gber ein Control-Panel konfiguriert und gesteuert werden kann.

Technik

Die Daten zur Analyse des EtherCAT Systems erhélt der ECLyser direkt vom acontis EtherCAT Master (AT-EM).
Hierfur verflugt der AT-EM Uber eine Remoteschnittstelle Gber die der ECLyser eine TCP/IP-Verbindung aufbauen kann.
Die Analyse des Systems verursacht hierbei keinen weiteren Datenverkehr auf dem EtherCAT Bus.

diagnosis system EtherCAT fieldbus system

acontis technologies GmbH — |hr Partner fir EtherCA T und mehr...

Als Dienstleistungsunternehmen bieten wir Ihnen nicht nur unsere Produkte selbst, sondern auch den
Support und die Entwicklungsleistungen rund um EtherCAT und Real-Time Networking an.

Aufgrund unserer Erfahrung mit verschiedensten embedded Betriebssystemen und bei der Erstellung hoch-
performanter Netzwerktreiber finden Sie in uns den idealen Partner wenn es um EtherCAT geht.
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